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METODA PRZEMIESZCZEŃ – ZMIANY TEMPERATURY  

SCHEMAT KONSTRUKCJI  
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RÓWNOMIERNE OGRZANIE: 

ŁAŃCUCH KINEMATYCZNY: 
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MOMENTY PRZYWĘZŁOWE OD RÓWNOMIERNEGO OGRZANIA   
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WYZNACZENIE WARTOŚCI MOMENTÓW ZGINAJĄCYCH – METODA SUPERPOZYCJI: 
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WYZNACZENIE WARTOŚCI SIŁ TNĄCYCH: 
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KONTROLA STATYCZNA 
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