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METODA PRZEMIESZCZEŃ – ZMIANY TEMPERATURY  

SCHEMAT KONSTRUKCJI  

tm=+10°C

+18°C

+1°C

+1°C+1°C

+1°C

I2

I1I1

I2

6 32

6

[m]

1
,5

 
C18tw

o+=  C1tz
o+=  C10tm

o+=

 
WYZNACZENIE t∆ I 0t  

gd ttt −=∆  

011t12 =−=∆  
C17118ttt 023423 o=−=∆=∆=∆  

m
gd

0 t
2

tt
t −

−
=  

C1010
2

11
t12

0

o−=−
−

=  

C5,010
2

118
ttt 02

0

34

0

23

0

o−=−
+

===

UKŁAD RÓWNAŃ KANONICZNYCH  









=+⋅+⋅+⋅

=+⋅+⋅+⋅

=+⋅+⋅+⋅

0rzrzrzr

0rzrzrzr

0rzrzrzr

t3333232131

t2323222121

t1313212111

                      ot

it

t

it
it rrr += ∆  

 
NIERÓWNOMIERNE OGRZANIE: 

C

1
102,1 5

t
o

−⋅=α ;              m22,0h1 = ;             m26,0h2 =  
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RÓWNOMIERNE OGRZANIE: 

ŁAŃCUCH KINEMATYCZNY: 
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MOMENTY PRZYWĘZŁOWE OD RÓWNOMIERNEGO OGRZANIA   
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ROZWIĄZANIE UKŁADU RÓWNAŃ KANONICZNYCH  
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WYZNACZENIE WARTOŚCI MOMENTÓW ZGINAJĄCYCH – METODA SUPERPOZYCJI: 
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WYZNACZENIE WARTOŚCI SIŁ TNĄCYCH: 
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0.8944sin =α ;     0.4472cos =α  

3

N32
T32=0.0391

N34

T34 =1.3293

∑ = 0Y    0cos1.32930.0391sinN- 34 =α⋅−+α⋅  

     -0.6209kNN34 =  

∑ = 0X    0cosNsin1.33293N 3432 =α⋅+α⋅−−  

     kN -1.4666N32 =  

2

T23=0.0391

 

T21=0.1761 T20=1.4666

N23N21

N20

∑ = 0Y      00.03910.1761N20 =−−−  

        kN -0.2152N20 =  

∑ = 0X      0N1.4666N 2321 =++−  

       0N21 =  

kN 1.4666

kN 0.2152

=

=

0

0

H

R

N43=0.6209

R4

H4

4

T43 =1.3293

kN -1.4666

kN -1.4666

08.7996

==

=

=+⋅

=∑

2002

20

20

0

TT

T

6T

0M

kN 1.3293

1.3293kN

08.91706.7082

==

=

=−⋅

=∑

4334

43

43

3

TT

T

T

0M

kN -0.0391

0s0.62091.3293R4

=

=α⋅−α⋅+

=∑

4R

incos

0Y

kN 1.4666

00.6209sin1.3293

=

=α⋅+α⋅+−

=∑

4

4

H

cosH

0X

R1

T12=0.1761

kN 0.1761=1R

0

N02=0.2152

T02=1.4666

H0

R0



Politechnika Poznańska  →  Instytut Konstrukcji Budowlanych  →  Zakład Mechaniki Budowli 2004/2005  
 

www.ikb.poznan.pl/anita.kaczor wykonał Damian Sierocki  
 

7

1.4666

0.2152

0.2152

-

0.3521

0.1761

-

0.1761

t

t

t

1.3293

1.3293

1.4666
+

8.9170

8.9170

8.7996

9.1517

0.0391

1.4666

1.4666

0.6209

0.0391

-
+

-

-

0.6209

M
n

n
T

N
n

[kNm]

[kN]
n

[kN]
n

R1=0.1761

H0=1.4666

R1=0.1761

R1=0.1761

H0=1.4666

R0=0.2152 R4=0.0391

H4=1.4666

R4=0.0391

H4=1.4666

R0=0.2152

H0=1.4666

R0=0.2152 R4=0.0391

H4=1.4666



Politechnika Poznańska  →  Instytut Konstrukcji Budowlanych  →  Zakład Mechaniki Budowli 2004/2005  
 

www.ikb.poznan.pl/anita.kaczor wykonał Damian Sierocki  
 

8

KONTROLA STATYCZNA 
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